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IL DIRETTORE DEL DIPARTIMENTO DI INFORMATICA 
 

VISTO lo Statuto dell’Università; 

VISTO il Codice dei Contratti Pubblici D.Lgs. n.36/2023 e ss.mm.ii., con particolare riferimento all’art. 50 (contratti per importi inferiori a 
140.000 euro) e s.m.i.; 

VISTO il Regolamento di Ateneo per l’Amministrazione, la Finanza e la Contabilità D.R.1315/2017, con particolare riferimento all’art. 15 
(Strutture di servizio), l’art. 47 (Determina a contrarre) e l’art. 63 (affidamento diretto) 

VISTO il Bilancio Unico di Ateneo di Previsione annuale autorizzatorio 2026 e il Bilancio di previsione triennale 2026-2028, approvati dal 

Consiglio di Amministrazione in data 19 dicembre 2025; 

VISTA la richiesta pervenuta dal Prof. Alessandro Farinelli, docente del Dipartimento di Informatica, per la pubblicazione di due articoli:  

• Publication: IEEE Robotics and Automation Letters 

• Title: Transformer-Enhanced Adaptive NMPC for Underactuated Autonomous Surface Vehicles 

• Author/Editor: Francesco Dal Santo, Francesco Trotti, Alessandro Farinelli 

 

• Publication: IEEE Robotics and Automation Letters 

• Title: Robust Scene Transfer for PointGoal Navigation Via Privileged-Sensor\u2013Guided Contrastive Learning 

• Author/Editor: Amirhossein Zhalehmehrabi, Tiziano Tezze, Alberto Castellini, Alessandro Farinelli 

VISTA la fattura dalla casa editrice Copyright Clereance Center,Inc per la pubblicazione al costo 350,00 USD per ciascun articolo, per un 

totale dei 700 USD; 

VISTO il codice CIG n. BAFBBCFED8; 

RITENUTO che il servizio richiesto, connotato da particolare specificità scientifica, risulta altamente condizionato nella 

scelta del contraente; 

DATO ATTO che è richiesta pubblicazione all’operatore economico scelto dal docente sulla base dell’attinenza con la sua 

attività di ricerca; 

VISTA la delibera del Consiglio di Dipartimento del 20 gennaio 2026 con la nomina della Signora Aurora Miorelli quale Responsabile 

Unico del Procedimento (RUP) per gli affidamenti di beni e servizi del Dipartimento di Informatica per l’anno 2026; 

PRESO ATTO che il RUP non si trova in alcuna situazione di conflitto di interesse in relazione alla presente procedura e che si impegna 

a informare immediatamente l’amministrazione qualora si verifichi una situazione di conflitto di interesse, anche potenziale; 

APPURATO che per la categoria merceologica in oggetto da acquisire non sono previsti i criteri minimi ambientali (CAM), ai sensi dell’art. 

57 del D.Lgs. 36/2023 e ss.mm.ii.; 

DATO ATTO che l’affidamento in oggetto non presenta un interesse transfrontaliero certo (di cui all'art. 48, co. 2 del d.lgs. 36/2023) 

DETERMINA 
 

1) di autorizzare la spesa per la pubblicazione degli articoli dal titolo: “Transformer-Enhanced Adaptive NMPC for Underactuated 
Autonomous Surface Vehicles” e “Robust Scene Transfer for PointGoal Navigation Via Privileged-Sensor\u2013Guided 
Contrastive Learning”, con affidamento diretto all’operatore economico Copyright Clereance Center,Inc, subordinatamente alla 
verifica di idoneità dell’operatore economico proposto; 

2) di imputare il costo complessivo di Euro 700 USD sul progetto FUR_FARINELLI; 
3) di dare mandato al Responsabile dell’U.O. Ufficio Acquisti Scienze ed Ingegneria di predisporre l’ordine con l’invio dello stesso 

al fornitore. 
 

IL DIRETTORE 
Prof. Alessandro Farinelli 

 
IL RESPONSABILE UNICO DI PROGETTO 

Sig.ra Aurora Miorelli 
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